Projeto 2: Luz Automatica
com Sensor de Movimento
(PIR)

Projeto 2: Luz Automatica com Sensor de Movimento (PIR)

Objetivo: Ligar uma lampada ou LED automaticamente quando detectar movimento com um
sensor PIR (Passive Infrared).

Componentes:

e Sensor PIR conectado ao pino 2.
e LED ou lampada conectada ao pino 13.

Circuito:

e Conecte o pino de saida do sensor PIR ao pino 2 do Arduino.
e Conecte o LED ao pino 13 e ao GND.

Cdédigo:

int pirPin = 2; // Pino onde o sensor PIR esta conectado

int ledPin = 13;

void setup() {
pinMode(pirPin, INPUT);
pinMode(ledPin, OUTPUT);

}

void loop() {
int pirState = digitalRead(pirPin); // Lé o estado do sensor PIR
if (pirState == HIGH) {
digitalWrite(ledPin, HIGH); // Liga o LED se houver movimento

} else {
digitalWrite(ledPin, LOW); // Desliga o LED se ndao houver movimento
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